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1. DEMO简介 

在数字成像设备中，光信号与电子信号是一个线性的关系。但由于人眼对光的感知

不是一个线性的关系，与照相机相比，人眼对暗色调会更敏感些，使得人眼能感知

的光照范围更加广，为了显示亮度更广，更接近真实的图像，显示设备一般需要经

过伽马矫正。本 Demo 为 SWORD4.0 对一幅偏暗的视频图像进行伽马矫正，从而能

够在 HDMI 显示器上输出正常的视频图像。 

1.1 Demo 条件 

表 1-1  软硬件条件 

类别 名称 数量 说明 

硬件 

SWORD4.0 1  

HDMI 信号源 1 如笔记本 HDMI 输出/台式计算

机 HDMI 输出/带 HDMI 输出的

视频机顶盒 

带 HDMI 接口的显示器 1  

HDMI 视频线 2  

软件 Vivado Design Suite  版本：2014.4 

1.2 Demo 说明 

该 Demo 的连接方式如下图所示： 

HDMI输出

HDMI输入

说明：本Demo中HDMI输入视频的分辨率和输出视频的分辨率相同
HDMI信号源A

HDMI显示器B

 
图 1-1  Demo 连接示意图 
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2. DEMO操作步骤 

首先对 SWORD4.0 硬件平台进行连接，根据下图示意依次进行如下操作： 

1) 将电源线接上 SWORD4.0，注意此时 SWORD4.0 的开关不要打开； 

2) 将下载器模块插到 SWORD4.0 的 CN7-JTAG 处，并将下载器的 USB 端口连

到电脑； 

3) 用一根 HDMI 线将 SWORD4.0 和 HDMI 信号源连接上； 

4) 用一根 HDMI 线将 SWORD4.0 和 HDMI 显示器连接上； 

5) 打开电源开关 

 
图 2-1  硬件连接对应位置 

连接好后的效果如下图所示： 
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图 2-2  实际硬件连接 

接着启动 Vivado，在 Vivado 的主界面点击 Hardware Manager 界面，如下图所示： 

 
图 2-3  Open Hardware Manager 

点击 Open target，在随之弹出的菜单中选择 Auto Connect，整个过程如下图所示： 
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图 2-4  Open Target 

接着 Hardware Manager 会自动连接下载器并扫描 JTAG，一切正常的话，会显示出

扫描到的目标器件：xc7k325t，鼠标右键单击目标器件，在弹出的窗口中选择

Program Device，整个过程如下图所示： 

 
图 2-5  Program Device 

在弹出的对话框中，定位到下载的 bit 文件，直接点击 Program，如下图所示： 

提示：如果 Debug probe file 这一栏有输入，可忽略之。 

 
图 2-6  烧写目标器件 

随着如下图所示进度条显示 100%，即表示目标器件烧写完毕。即可进入 Demo 现

象观察阶段。 
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图 2-7  编程进度条 
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3. DEMO结果 

首先我们让 HDMI 信号源显示一幅素材图片（位于同文件夹下的 J20-Dark.png），接

着我们将连接 HDMI 输入端口的 HDMI 线在信号源端重新插拔一次，以便让信号源

设备重新检测（Detect）一下接收设备，一切正常的话，我们即可在 HDMI 显示器上

看到显示画面。 

 
图 3-1  原始图片 

 
图 3-2  伽马矫正后的显示结果 

 


